UE rozwija nowy automatyczny system parkowania samochodéw
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Pozostaje zaledwie kilka minut do
odprawy na lotnisku czy do odjazdu pociggu, a tymczasem na parkingu jest ciasno i
cenne sekundy uptywaja na , polowaniu” wolnego miejsca postojowego. Ten
problem bedzie mozna rozwigzad. Coraz blizej spetnienia jawi sie wizja, kiedy
kierowca wysigdzie z auta przed halg odpraw czy dworcem, a nastepnie
»Kliknieciem” na smartfonie poleci mu wykonanie manewru parkowania. Podobnie
wyda mu komende kiedy powréci. Przywotany samochéd sam podjedzie na miejsce
odebrania swojego wtasciciela. Naukowcy z Niemiec, Wtoch, Wielkiej Brytanii i
Szwajcarii pracujg nad automatycznym systemem parkowania. W opracowanie tego
systemu UE inwestuje 5,6 min euro.

Idea projektu lezy w zatozeniu, ze w przysztosci coraz wiecej ludzi bedzie jezdzi¢
samochodami elektrycznymi i bedzie sie przesiadac z jednego $Srodka transportu na
drugi. To wtasnie tworzy potrzebe istnienia wiekszej liczby réznych opcji
parkingowych.

Za projekt, wpisujacy sie w trend zmian mobilnosci wynikajgcych z koniecznosci
ograniczenia emisji CO, i oszczednosci energii, odpowiada specjalne konsorcjum V-
CHARGE. Oprdécz opracowania w petni zautomatyzowanego systemu parkowania
odpowiada réwniez za stworzenie systemu tadowania samochodéw elektrycznych
na parkingach publicznych.

- Chodzi o to, ze naprawde mozemy korzystac¢ z technologii, oferujgcych ludziom
lepsze potaczenie transportu publicznego i prywatnego - wyjasnia dr Paul Furgale,
kierownik projektu V-CHARGE i zastepca dyrektora niezaleznego laboratorium
systemdéw w Szwajcarskim Federalnym Instytucie Technologii w Zurychu. W ramach
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konsorcjum pracujg inzynierowie z uniwersytetéw w Brunszwiku, Oxfordzie i Parmie.
Przemystowymi partnerami projektu sg koncerny Bosch i Volkswagen.

W przypadku technologii, ktérej tworzenie promuje UE, kierowcy otrzymaja do
dyspozycji aplikacje uruchamiajgcg automatyczny proces parkowania po
pozostawieniu auta przed parkingiem. Pojazd bedzie taczyt sie z serwerem na
parkingu i nastepnie kierowata sie do wyznaczonego mu miejsca. Podczas
stacjonowania w garazu elektryczny samochdéd bedzie mdégt réwniez automatycznie
wykona¢ zaprogramowane mu zdanie polegajgce na podjechaniu do stacji tadujace;j.
Kierowca skorzysta z tej samej aplikacji, kiedy powréci na parking, aby wezwac
samochdd - w petni natadowany i gotowy do jazdy.

Poniewaz sygnaty satelitarne GPS nie zawsze docierajg do wnetrz garazy, naukowcy
opracowali system kamer opartych na teledetekcji. Dr Furgale uwaza, ze ta sama
technologia moze by¢ wykorzystane do tworzenia autonomicznych systemoéw
parkingowych dla samochodoéw elektrycznych do parkowania na ulicach miasta. - To
bedzie wieksze wyzwanie - méwi.

W kwietniu zesp6t naukowcédw zaprezentowat najnowszg testowg wersje systemu na
lotnisku w Stuttgarcie. Teraz naukowcy dopracowujg technologie, aby auta mogty
wykonywac bardziej precyzyjne manewry.

Zakohczenie prac nad projektem wyznaczono na 2015 rok. Wyniki projektu beda
wiec dostepne w najblizszych latach w postaci rynkowych wdrozen. Inzynierowie
pracujg nad dostosowaniem do potrzeb systemu sprzetu, takiego jak czujniki
ultradzwiekowe i kamery stereo, ktére juz sg uzywane w systemach parkowania i
systemach hamowania awaryjnego.

- Musimy mysle¢ z wyprzedzeniem i znalez¢ bardziej inteligentne sposoby, aby sie
przemieszczad, aby zaoszczedzi¢ czas, pienigdze i nasze srodowisko - méwi Neelie
Kroes z Komisji Europejskiej. - Potrzebujemy badan nad nowymi technologiami i nad
tym jak je potaczy¢, aby uzyskad praktyczne rozwigzania. System V-CHARGE idzie w
dobrym kierunku - dodaje.

)k

V-CHARGE jest czescig programu inwestycyjnego UE w dziedzinie robotyki. Tg
dziedzine UE traktuje strategicznie, dlatego w czerwcu tego roku Komisja
Europejska uruchomita program partnerstwa publiczno-prywatnego SPARC, ktéry
otrzyma 2,8 mld euro. Finansowanie pochodzi z programu badan naukowych i
innowacji Horyzont 2020.
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