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Zintegrowany System Zarzadzania

Ruchem TRISTAR w Gdansku, Gdyni i Sopocie jest najwazniejszym przedsiewzieciem
w zakresie inteligentnych systemoéw transportowych w Tréjmiescie. Z uwagi na
zakres zaréwno obszarowy jak tez merytoryczny mozna stwierdzi¢, ze jest rowniez
jednym z najwiekszych tego typu przedsiewzie¢ w Polsce. System TRISTAR
przewiduje wprowadzenie kompleksowych rozwigzan dotyczgcych szerokiej gamy
roznych aspektéw zarzadzania ruchem.

W ramach tego systemu przewiduje sie w Tréjmiescie:

budowe infrastruktury szczebla centralnego (centrum zarzadzania oraz
sterowania ruchem i transportem zbiorowym w Gdahsku, centrum
zarzgdzania oraz sterowania ruchem i transportem zbiorowym w Gdyni,
stanowisko sterowania w Sopocie oraz osrodek przetwarzania danych dla
aglomeracji trojmiejskiej);

budowe infrastruktury potgczen systemowych (budowa potgczen
systemowych, w tym budowa kanalizacji kablowej i kabla Swiattowodowego
o tgcznej dtugosci ok. 115 km, oraz budowa ok. 140 weztéw
telekomunikacyjnych lokalnych i 16 weztdw obszarowych);

przebudowe lub budowe sygnalizacji Swietlnych w celu dostosowania do
funkcjonowania w systemie na 141 skrzyzowaniach i przejsciach dla
pieszych z zastosowaniem priorytetéow dla pojazddw transportu zbiorowego;
budowe systemu nadzoru wizyjnego (przewidziano lokalizacje ok. 60 kamer
nadzoru nad ruchem);

budowe systemu rejestratoréw wykroczen drogowych i identyfikacji
pojazdéw (35 rejestratoréw przejazdu na czerwonym Swietle i 24
rejestratoréw przekroczenia predkosci);

budowe 13 stacji pogodowych;
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e budowe 8 znakdéw zmiennej tresci i 18 tablic zmiennej tresci;

e budowe systemu informacji parkingowej (15 tablic i 20 znakdéw informacji
parkingowej);

e budowe 73 tablic informacyjnych na przystankach autobusowych i
tramwajowych;

e budowe 22 terminali informacji pasazerskiej TRIP na wazniejszych weztach
przesiadkowych oraz w urzedach miast i centrach handlowych;

* montaz 675 szt. nadajnikéw pozycji i terminali w pojazdach transportu
zbiorowego w celu umozliwienia funkcjonowania dynamicznego sterowania
ruchem.

Ten ambitny plan ma na celu stworzenie petnowartosciowego systemu zarzadzania
ruchem miejskim oraz transportem zbiorowym w zakresie nastepujacych
podsystemoéw:

e Systemu monitorowania i nadzoru ruchu pojazdéw (moduty: pomiarow
parametréw ruchu drogowego, pomiaru napetnienia parkingéw, nadzoru
wizyjnego, pomiaru parametrow meteorologicznych);

e Systemu sterowania ruchem drogowym (modut sterowania ruchem
pojazddéw i pieszych);

e Systemu strategicznego zarzadzania ruchem potokoéw pojazdéw (modut
kierowania pojazdéw na trasy zastepcze i alternatywne, modut zarzadzania
ruchem na odcinkach miedzyweztowych, modut zarzgdzania predkoscig w
miejscach zagrozonych, modut planowania ruchu);

e Systemu zarzadzania bezpieczenstwem ruchu drogowego (modut
automatycznego nadzoru nad zachowaniami kierowcéw);

e Systemu kontroli dostepu i zarzgdzania parkowaniem (modut zarzadzania
parkowaniem);

e Systemu informacji dla kierowcow (modut informacji drogowej i modut
informacji medialnej);

e Systemu zarzadzania ruchem pojazddéw transportu zbiorowego (lokalizacja
pojazdéw, kontrola czasu jazdy pojazdéw, monitoring bezpieczenstwa w
Pojazdach, dyspozytorskie sterowanie pojazdami);

e Systemu informacji dla pasazerdw transportu zbiorowego (m.in. informacja
na przystankach, w mediach i pojazdach);

e Umozliwienia utworzenia systemu planowania transportu zbiorowego
(planowanie tras i dynamicznych rozktadéw jazdy).

Zgodnie z zatozeniami wdrozenie systemu przyczyni sie do zwiekszenia udziatu
podrézy transportem zbiorowym (zwiekszenie konkurencyjnosci transportu
zbiorowego w stosunku do indywidualnego), poprawy warunkéw i bezpieczehstwa
ruchu oraz poprzez poprawe warunkéw ruchu i przeniesienia czesci podrdzy na
transport zbiorowy - zmniejszenia emisji spalin na obszarze Trojmiasta.

Bardzo wazng role w systemie TRSITAR przewidziano dla systemoéw
Automatycznego Rozpoznawania Tablic Rejestracyjnych. Stanowig one podstawowy
element w podsystemie zarzadzania bezpieczenstwem ruchu drogowego oraz w
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podsystemie informacji dla kierowcéw.

Projektowany podsystem zarzadzania bezpieczehstwem bedzie stuzyt do
wykrywania, dokumentowania i karania groznych dla bezpieczenstwa ruchu
zachowanh kierujgcych pojazdami takich jak: przekroczenie predkosci, przejazd na
czerwonym sSwietle. System bedzie wykorzystywat urzadzenia wizyjne o wysokiej
rozdzielczosci wyposazone w mechanizm automatycznego rozpoznawania numeru
rejestracyjnego pojazdu. Urzgdzenia bedg umieszczone nad jezdnig w odlegtosci
zapewniajgcej poprawne odczytanie numeru rejestracyjnego pojazdéw. Urzgdzenia
te na podstawie sygnatu z odpowiednio rozmieszczonych detektoréw pojazdéw
(video detektoréw, petli indukcyjnych), sterownika sygnalizacji Swietlnej i miernika
predkosci pojazdu, po wykryciu wykroczenia zarejestrujg jego obraz. Zapamietany
obraz zostanie przestany w sposéb automatyczny do serwera systemu wraz ze
zdekodowanym numerem pojazdu oraz informacjg dotyczgcg czasu, miejsca i
rodzaju wykroczenia w celu dalszego przetwarzania.

Zastosowane urzadzenia wizyjne zostang jednoczesnie wigczone do systemu
identyfikacji pojazdéw. Dziataniem systemu identyfikacji pojazdéw bedzie
zarzadzato odpowiednie oprogramowanie wyszukujgce. Oprogramowanie systemu
centralnego umozliwi wykorzystanie danych (obrazy, numery rejestracyjne,
parametry ruchu, moment pojawienia sie w polu widzenia kamery) do szeregu
analiz:

 identyfikacji pojazdéw poszukiwanych;

e odcinkowego pomiaru predkosci;

* analizy stanu przejezdnosci sieci drogowej poprzez Sledzenie losowo
wybranych pojazdéw;

e pomiary czasoéw przebywania kolejnych odcinkéw - wybierany losowo pojazd-
pilot.

» Dostep do systemu identyfikacji pojazdéw umozliwiony bedzie jedynie dla
niektérych, uprawnionych operatoréw.

Podstawowe funkcje dostarczane przez system identyfikacji pojazddw:

o okreslenie i rejestrowanie wykroczeh polegajgcych na przekroczeniu sredniej
predkosci na zadanym odcinku, pomiedzy co najmniej dwoma stanowiskami
identyfikacji pojazdéw;

o okreslenie predkosci podrézy w réznych relacjach w sieci drogowej na
podstawie pomiaru czasu przejazdu w sieci losowo wybranych pojazdow;

e wyszukanie pojazdu o zadanym numerze lub fragmencie numeru i
przekazanie jego lokalizacji na terminal operatora - automatyczne
wyszukiwanie i Sledzenie pojazdéw - funkcja przeznaczona zasadniczo dla
stuzb mundurowych.

Komplet danych w postaci zdjecia, numeru rejestracyjnego pojazdu oraz informacji
o wykroczeniu bedzie gromadzony w bazie danych oraz przesytany automatycznie
do innych systeméw krajowych m.in. do centrum mandatowania tworzonego przez
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Inspekcje Transportu Drogowego.

Tomasz Wawrzonek
Zarzad Drog i Zieleni w Gdansku
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